W WiV rUwLs e «cerveau» du robot est sa brique intelligente
caracteristiques
techniques sont:

* Microprocesseur 32 bits ARM?7.

e Fonction Bluetooth (connexion a d’autres NXT ou a un PC)
e 4 ports d’entrée pour la connexion de capteurs

e 3 ports de sortie pour les moteurs

e 1 haut parleur
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e Ecran a cristaux liquides 64 pixels

Quatre capteurs sont connecteés en entrée de la brique:

un capteur tactile qui détecte une pression, un capteur
photosensible qui mesure l'intensité lumineuse, un capteur
sonore mesurant I'intensite sonore en decibels, et un
capteur d’ultrasons qui permet de détecter la distance
separant le robot d’un obstacle.
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