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Architecture Utilisable sur différents systemes
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/| architecture est constituée de deux modules
distincts reliés par un bus de communication
SPI:
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Puissance : 1200 DMIPS
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Le module doentr ®e &st basa t I |&Smodule de traitement est basé G-DFTXL\eLAPALGUO® les commandes aux
sur un FPGA Spartan 3-AN . Ce module sur une Beagle Board, embarquant actionneurs.
dispose G - X Qltimetre, une centrale un processeur OMAP 3530 et sur -un module de traitement chargéde O -H[p FX W
inertielle et un magnétometre. I laquelle V- H [ p F XV Hsysteme du programme de vol et des algorithmes de
possede egalement 20 entrees/sorties G-H[SORLMNDXV (dRtGbution contrble & partir des acquisitions faites par le
avec une connectique Servo-moteur, et Angstr('jm ). module G-HQWUpPHY VRUWLHYV
\ 15 entrées/sorties sur un port DB25. /
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